Часть 1

1. Методы и способы регулирования скорости двигателей 
постоянного тока при независимом возбуждении.

2. Основные схемы включения двигателей постоянного тока. Разновидности механических характеристик.

3. Бесколлекторные двигатели постоянного тока. Принцип работы, методы регулирования скорости.

4. Регулирование скорости двигателя постоянного тока по цепи якоря. Регулировочные характеристики. Преимущества и недостатки.

5. Частотно-импульсный способ управления скоростью двигателей постоянного тока. Нагрузочная характеристика.  

6. Двигатель постоянного тока. Его механические и электрические постоянные времени. Их влияние на   передаточные характеристики двигателя.

7. Широтно-импульсный метод управления скоростью двигателя постоянного тока.

8. Двухфазные двигатели переменного тока. Принцип работы, схемы включения, механические характеристики.

9. Трехфазные двигатели переменного тока (асинхронные). Конструкция, принцип работы, механические характеристики.

10. Трехфазный синхронный двигатель переменного тока. Конструкция, принцип работы, механические характеристики.

11. Малоинерционные двигатели переменного тока. Назначение, области применения. Механические характеристики. 

12. Трехфазные асинхронные двигатели, работающие в режимах пуска, реверса, торможения. Требования к механическим характеристикам таких двигателей.

13. Методы и способы регулирования скорости трехфазного синхронного двигателя.

14. Способы повышения пускового момента в трехфазных синхронных двигателях.

15. Методы регулирования скоростью вращения двигателей переменного тока.

16. Низкоскоростные двигатели переменного тока. Назначение, области применения. Передаточные характеристики таких двигателей.

17. Влияние характера нагрузки на режим работы синхронного генератора. Стабильность частоты, амплитуды и фазы.

18. Пусковой момент трехфазных синхронных двигателей. Способы повышения пускового момента.

19.Быстродействующие двигатели  переменного тока. Назначение, области применения. Передаточные характеристики. 

20. Вращающиеся трансформаторы. Назначение, принцип работы, передаточные характеристики.
21. Сельсины. Назначение, принцип работы, передаточные характеристики.

22. Шаговые двигатели. Назначение, принцип работы.
23. Синхронные машины, генераторы. Назначение, принцип работы.

24. Понятие "скольжение" при работе двигателей. Пример использования скольжения при работе двигателей.
25. Общая структура привода. Выбор типа привода в зависимости от типа нагрузки.

26. Регулирование скорости двигателя постоянного тока по цепи возбуждения. Регулировочные характеристики. Преимущества и недостатки.

Часть 2.

27. Сельсин, работающий в индикаторном режиме.. Его основные характеристики и параметры.

28.Сельсин, работающий в трансформаторном режиме.. Его основные характеристики и параметры. 
29. Требования к трансформаторам,  работающим  в высокочастотных преобразователях электрической энергии.

30. Индуктивные датчики. Их передаточные характеристики, способы включения в измерительную цепь.

31. Индукционные датчики. Их передаточные характеристики, способы включения в измерительную цепь.

32. Датчики расхода жидкости. Их передаточные характеристики. Скоростные параметры.

33. Трансформаторы тока. Эквивалентная схема замещения. Способы включения и индикации.
34. Электромеханические датчики перемещения. Области применения, передаточные характеристики.

35. Датчики угловых перемещений. Чувствительность, разрешающая способность.

36. Тахогенераторы, как датчики скорости вращения. Их передаточные характеристики, способы включения в измерительную цепь.
37. Датчики для измерения уровня жидкости.

38. Датчики для измерения уровня сыпучих веществ.

39. Дозиметры жидкостей, сыпучих веществ.

40. Акселерометры.

Перечень

вопросов при подготовке к экзамену по дисциплине 

ЭУСУ

Инструкция 

По пользованию "Перечнем"

1. Перечень состоит из двух серий вопросов: по электрическим машинам и датчикам.

2. Поскольку предмет – ЭУСУ, то и датчики следует выбрать электромеханического типа.

3. Можно обратиться к «всемирному разуму»

4. Перечень литературы имеется в программе.

Перечень и инструкцию составил Паутов В.И.

доцент кафедры АУТС РТФ к.т.н. 02.09.2015 г.
















